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Prefazione

Ancora un libro di teoria delle strutture? potrebbe chiedersi il lettore, dopo aver
velocemente sfogliato il volume, ed in realta esistono innumerevoli trattati sull’argo-
mento, si da obbligarmi a precisare fin dall’inizio gli scopi ed i limiti del presente
testo.

Il mio obiettivo, nello scrivere queste pagine, & fornire, al lettore interessato
all’argomento, un compendio delle tecniche strutturali che facciano uso di mezzi di
calcolo di livello ‘medio’, ossia, per intendersi, di un personal computer con disco
fisso.

Sono percid esclusi da un lato i metodi manuali, che non si prestino ad automa-
tizzazioni convenienti, e dall’altro non sono descritte tutte le tecniche computazionali
sviluppate ad hoc per i potenti mainframe (ad esempio le tecniche per i cosiddetti
calcolatori paralleli). Non si pensi perd che questa scelta abbia comportato molte
rinuncie, attesa l’elevata potenza degli attuali calcolatori di medio livello: ad esempio,
si & fatto largo uso del calcolo simbolico, utilizzando il programma MATHEMATICA.

Per alcuni degli argomenti trattati, ¢ possibile adoperare ben noti programmi di
calcolo che sfruttano la metodologia degli elementi finiti; per la maggioranza di essi,
perd, & necessario definire una nuova matrice di rigidezza o un nuovo vettore dei carichi
nodali equivalenti, e diviene quindi indispensabile un programma che permetta una
simile operazione (ad esempio ABAQUS).

E mia convinzione che saper creare e modificare piccoli programmi di calcolo sia
molto piu proficuo - a livello di reale comprensione del problema strutturale che non
saper utilizzare con destrezza grandi programmi scritti da altri. E in quest’ottica che
vanno lette e studiate queste pagine.

Lacedonia, 2 settembre 1993 Claudio Franciosi



