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PRESENTAZIONE

1l testo interessa in modo specifico i progettisti calcolatort di opere
civili, sia metalliche che in c.a.; ad essi si propone come guida nella
verifica a rottura, e piu precisamente allo “‘stato limite ultimo da
meccanismo”’, per usare [’espressione ormai codificata nelle normati-
ve.

Il calcolo a rottura ha lontane ascendenze, piu ancora forse del
calcolo elastico. Calcoli a rottura rudimentali erano infatti quelli
condotti, all’epoca delle strutture murarie, sugli archi, sulle volte,
sugli elementi verticali soggetti alle loro spinte, sul muri_di sostegno,
sullo stesso terreno, tutti eseguiti utilizzando le condizioni di equi-
librio attraverso l'uso della funicolare delle forze, e ricercando una
soluzione che fosse anche compatibile. Nihil, quindi, sub sole novum.

Laffermarsi delle strutture metalliche nella seconda meta dello
scorso secolo, e di quelle in conglomerato armato nella prima dell at-
tuale, fu insieme causa ed effetto dello sviluppo della teoria dell’ela-
sticita. Fu errore pero voler applicare i suoi risultati alle strutture
murarie, e forse fu anche errore volerli applicare alle strutture in
c.a.; ed infatti le contraddizioni non furono, e non potevano esserlo,
eliminate.

Sembra percio strano che il calcolo a rottura sia stato accettato
molto piu facilmente per le strulture in acclaio che per quelle in
c.a.; cio e forse dipeso dal fatto che i progettisti del c.a., ben consci
di dover operare utilizzendo metodi generati da altri materiali, e
materiali non facilmente rinchiudibili nella scatola delle ipotesi a
sostegno di tali metodi, han dovuto acquisire una radicata e peraltro
benefica diffidenza verso qualsiasi procedimento che non fosse gia
stato convalidato da una robusta esperienza. Comunque, dall’inizio
degli anni cinquanta, data che puo essere apposta nel certificato di
nascita del calcolo a rottura come attualmente inteso, tale calcolo
e diventato adulto in venticinque anni; la sua fase di assestamento
e trascorsa, ed ormai esso e accettato nella vigente normativa. Si puo
dire che in questa il calcolo a rottura e quello tradizionale delle ten-
sioni ammissibili corrano affiancati, con lieve vantaggio del secondo,
ma si profila a breve termine il momento del sorpassu, a vantaggio
del primo.



10 Presentazione

Tutto cio impone al progettista un incremento di cognizioni, e
questo e piccolo carico, ma anche un cambio di mentalita, e questo
e piu traumatico. Gia in quasi tutte le facolta di Ingegneria sono
altivati insegnamenti di Plasticite; occorre quindi che i laureati, anche
I piu giovani se non i giovanissimi, acquisiscano da soli quelle cogni-
zionl e quella mentalita, che i Politecnici non hanno potuto fornire
al loro tempo.

Per il suo dichiarato specifico carattere, e per il pubblico cui si
rivolge, questo libro ha aspetio di concretezza, e non indulge a pre-
ziosismi accademici; si e fatto ricorso ai piu semplici strumenti mate-
matici solo dove necessari. Tra questi strumenti indispensabile
appare, soprattutto nel calcolo a rottura, il calcolo automatico, e in
particolare la programmazione lineare.

E lauspicio e quello dei vecchi carpentieri navali: avanti, con la
buona fortuna.



